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AR: La teoria de la Aritmética en el lenguaje L = {S,+,-,0,<}:
Arl: Vax Sx#£0
Ar2: VaVy(Sx=Sy — z=y)
Ar3: Ve x+0=zx
Ard: VaVy x+Sy=S(z+y)
Arb: Vxx-0=0
Ar6: VavVy x-Sy=x-y+x
Ar7: Ve -2 <0
Ar8: VaVy(x < Sy« (x<yVax=vy))
Ar9: VaVy(e<yVa=yVy<z)

GRUPOS: La teoria de grupos en el lenguaje L ={-,1}:
Gl: VaVyVz x-(y-2)=(z-y)-2z
G2: Vz(z-1=x ANl-xz=2x)
G3: VzIy(x-y=1Ay-x=1)

GADST: La teoria de grupos abelianos divisibles y sin torsion en el lenguaje L = {+,0} :
GADSTI1: VaVyVz(x + (y+ 2) = (x +y) + 2)
GADST2: Vz(x 4+ 0 = x)
GADST3: Vy3z(x +y =0)
GADST4: VaVy(z +y =y + z)
GADST5,,: Vxdyny = x, para cada n € N* (divisibilidad)
GADST6,: Va(z # 0 — nx # 0), para cada n € N* (carencia de torsién)

CUERPOS: La teoria de cuerpos en el lenguaje L ={+,-,0,1}:

Cl: VaVyVz a4 (y+2)=(v+y)+=
C2: Va(z+0=z A O+z=1)

C3: Vady(z+y=0Ay+x=0)
C4d: VaVy z+y=y+=x

C5: VaVyVz z-(y-2)=(x-y)-z

C6: Vez-1=x

C7: Va(z#0 —» Jyz-y=1)

C8: VaVy x-y=y-x

C9: VaVyVz z-(y+z2)=z-y+z-2
C10: 0#1

OL: La teoria de érdenes lineales en el lenguaje L ={<}:

OL1l: Vx~z<x

OL2: VaVy((zr<yANy<z) - x<2)

OL3: VaVy(z<yVa=yVr<y)

GADST1: VaVyVz(z + (y + 2) = (x + y) + 2)

GADST2: Vz(x + 0 = x)

GADST3: Vy3z(z +y =0)

GADST4: VaVy(z +y =y + z)

GADSTS5,,: Vxdyny = x, para cada n € N* (divisibilidad)

GADST®6,,: Vx(z # 0 — nx # 0), para cada n € N* (carencia de torsién)

OLDSE: La teoria de drdenes lineales densos sin extremos en el lenguaje L = {<}.

OLDSE]1 Irreflexiva: Va(—z < x)
OLDSE2 Transitiva: VaVyVz((z <y Ay < z) >z < z)



OLDSE3 Tricotémica: VaVy(x <yVaz=yVy < x)
OLDSE4 Densidad: VaVy(z <y — 3z(z < 2 A 2z < y))
OLDSES5 Sin extremos: Vz3y3z(z < y Az < x)

CUERPOS): La teoria de cuerpos de caracteristica p en el lenguaje L = {+,-,0,1}:
e Las formulas C1-C10 de la teoria de cuerpos
e C): pl = 0 (caracteristica p)

CUERPOSq: La teoria de cuerpos de caracteristica 0 en el lenguaje L = {+,-,0,1}:
e Las férmulas C1-C10 de la teoria de cuerpos
e Para cada p primo =C), :p1 # 0

CAC: La teoria de cuerpos algebraicamente cerrados en el lenguaje L = {+,—,-,0,1}:
e Las formulas C1-C10 de la teoria de cuerpos
e Para cadan > 1, R, : Vxo,...Ve,—13y(y" + xp—1 Yy Yy 4 = 0)
(Todo polinomio de grado n > 1 tiene al menos una raiz)

CAC,: La teoria de cuerpos algebraicamente cerrados de caracteristica p en el lenguaje L = {+,—,-,0,1}:
CAC U{C,}
CACy: La teoria de cuerpos algebraicamente cerrados de caracteristica 0 en el lenguaje L = {+,—,-,0,1}:

CAC U{—C,, : p primo}

CRC: La teoria de cuerpos realmente cerrados en el lenguaje L = {+,—,-,0,1}.
e Los axiomas C1-C10 (cuerpo)
o RI: Vady(y? =z Vy? +2 =0)
e Para cada n impar, R, : Vzo,..., V2, 13y(y" + Tn1 -y P+ 2p oy 2+ + 20 =0)
(Todo polinomio de grado impar tiene al menos una raiz)
e Para cadan € N, R2, : Vag.. Vo, (23 + 23+ +22=0—= (20 =0A21 =0--- Az, = 0))

CO: La teoria de cuerpos ordenados en el lenguaje L = {+,—,-,<,0,1}.
e Los axiomas C1-C10 (cuerpo)
e Los axiomas O1-03 (orden lineal)
o COL: VaVyVz(z <y —z+2<y+2)
o CO2: VaVyVz((z < yAN0<2z) > x-2<y-2)

CORC: La teoria de cuerpos ordenados realmente cerrados en el lenguaje L = {+, —, -, <,0,1}.

e Los axiomas de CO (cuerpo ordenado)
e R3:Vz(0 <z — y(y #0Ay?> =1))
e Los axiomas R,, para cada n impar (realmente cerrado)

ZFC: La teoria de conjuntos (de Zermelo—Frinkel) en el lenguaje L = {€}.

ZFC 1: Axioma de extension: VaVy(Vw(w € x+>w € y) = x = y)
ZFC 2: Axioma-esquema de compresién: para cada F|w,y, w1, ..., w,| € For(L),

VyVwy, ..., Ywp,32Vw(w € z»(w € y A F))

ZFC 3: Axioma del par: VaVy3zVw(w € z>(w =2 Vw = y))
ZFC 4: Axioma de la unién: Vz3zVw(w € z¢>Jy(w € y Ay € x))
ZFC 5: Axioma-esquema de remplazamiento: para cada Flz,y,w,w1,...,w,] € For(L),

YwVwy, ..., Yw, (Vo € w3lyF — 32V € wiy € 2z F)

ZFC 6: Axioma de infinitud: 32(0 € z A Vy(y € z = y U {y} € 2))

ZFC T7: Axioma de las partes: Voz3zVw(w € z¢3>w C x)

ZFC 8: Axioma de regularidad: Vz(Jyy € z — Jz(z € x A =Fw(w € z Aw € 2))).
ZFC 9: Axioma de eleccién: Vz3z(z bien ordena z)



